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Abaisser une tension d’entrée entre 9V et 60V vers une tension de sortie de 5V et fournir un courant de 1A. 

Convertir un signal TTL (en provenance de l’équipement, monté sur le ROV) en RS232 (vers le ROV)

ROV : Remote Operated Vehicule – Terme utilisé pour désigner les robots sous-marins téléopérés
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solutions techniques 
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On transmet ici la lettre K codée 1101 0010
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On vérifie notre tension de 5V 
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On a 5V±0,5 de 5V à 
60V, on respecte nos 
exigencesOn envoie la lettre K 

On retrouve en sortie 
notre signal d’entrée. 

En eau montée sur le 
ROV, la température n’a 
pas d’incidence.
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